Automaticky

posuvny otvirac bran
Navod k pouziti

Dékujeme vam za zakoupeni posuvného otvirace brany.

Pred instalaci a pouzitim si prectéte a dodrzujte vSechna varovani,
bezpecénostni opatreni a pokyny.

Pro zajisténi bezpec¢ného provozu je nutné pravidelné kontrolovat pohon.

Navod si uschovejte pro budouci pouziti.


https://www.deepl.com/pro?cta=edit-document&pdf=1

1_Obecné bezpeénost ........................................................................... 1
2.POpiS produktu .................................................................................. 2
3_Parametry ........................................................................................... 3
4.V|astnOSti pOsuvnéhO OtViraée bran === 3
5.Prehled instalace ===:=== === rrerrmmmniiss s s s s s aa 4
51 Instalace zakladové deSky MNOLONU =rr s rrrrrrmrr s (5)
5.2 Instalace POhONU BrANy -« -wswseserrmmmsmsmrmnsscne, (5)
53 InStaIace regéh‘] .......................................................................... (5)
54 Instalace konCOVéhO magnetu ................................................... (6)
55 Funkce SpOJky ............................................................................ (6)
6_P‘r'-ipojeni napéjeni .............................................................................. 7
7.P0kyny k OVIédaCi desSCe - s e 7
71 Pokyny k terminé|u a tlaél'tkljm .................................................. (7)
72 LED |nd|két0r .............................................................................. (8)
73 SChéma Zapojenl’ ovladaci deSky ............................................... (8)
8.Jak naprogramovat nebo vymazat dalkové ovladanij---------=xsxxs: 10

9.Jak pouzivat dalkové ovladani k ovladani otvirani brany - 11

10_ Popis funkci ovladaci deSky ......................................................... 11
11.Nastaveni menu digitalniho displeje ovladaci desky ----=====x=:- 14
12. Navod k pOUilti inte"gentniho moduluy === rrrrmmrrrrrrnns 17
P‘ﬂda’nl’ Za‘ﬂ’zenl’ ................................................................................ (17)
Sd“enl’ Za‘r’-l’zenl’ ............................................................................... (19)
VZdélené pomOC ............................................................................. (20)
Pridat USB kartu / RF dalkové ovladani na dalku--«-----«---seeeeeeeenees (21)
Spra’va USB karty a RF délkOVéhO OVIédéni .................................... (22)

Va’zénl' S kamerou ............................................................................ (22)



ZKONTROLUJTE SVOU
BRANU

Pred instalaci se ujistéte, Ze se brana

Ize hladce a volné otevirat a zavirat RUCNE BEZ POMOCI
OTEVIRACE BRANY.
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1. Obecna bezpecénost

VAROVANI! Nespravna instalace nebo nespravné pouziti produktu maze zpGsobit Gjmu na
zdravi osob, zvifat nebo majetku, proto vzdy pozadejte o pomoc kvalifikovany personal.

* Tento vyrobek byl navrzen a vyroben vyhradné pro pouziti uvedené v této dokumentaci. Jakékoli jiné pouZiti,
které neni uvedeno v této dokumentaci, mize vyrobek poskodit a byt nebezpecné.

* VVyrobce nenese Zadnou odpovédnost za nasledky vyplyvajici z nespravného pouziti produktu nebo pouZiti, které se
li8i od ocekavaného a specifikovaného v této dokumentaci.

* Neinstalujte produkt ve vybusném prostiedi nebo v mistech, kde hrozi nebezpedi zaplaveni.

* Abyste zabranili poSkozeni plynovych, elektrickych nebo jinych podzemnich rozvodu, kontaktujte pfed zahajenim
vykopovych praci spolecnosti zabyvajici se lokalizaci podzemnich rozvodu.

* Pfed provadénim jakychkoli praci na instalaci nebo udrzbé odpojte napajeni.
* Ujistéte se, ze napéti v siti odpovida napajecimu napéti pohonu brany (AC220V+10 % 50 Hz).

* Z bezpecnostnich davodu je nutné pred instalaci motoru odstranit nebo zabezpedit vSechna potencialni nebezpedi a
odkryté body, kde by mohlo dojit ke skfipnuti, a zajistit, aby na obou koncich kolejnice byly namontovany koncové
zarazky a zarazky brany, které zabrani vyjeti brany z kolejnice.

* Nikdy nemontujte Zadné zafizeni, které ovlada motor brany, na misto, kde by uzivatel mohl dosahnout pfes, pod,
kolem nebo skrz branu a ovladat ovladaci prvky. Tyto prvky musi byt umistény nejméné 1,8 m od jakékoli pohyblivé
Casti pohyblivé brany.

* Dalkové ovladani a dalSi ovladaci zafizeni uchovavejte mimo dosah déti, aby nedoslo k neimysinému
aktivace.

* V pfipadé potfeby nainstalujte infracervené fotobunky (prodavaji se samostatné) k detekci prekazek a zabranéni
zranéni nebo
poskozeni.

* Seznamte vSechny uzivatele s ovladacimi systémy a ruénim ovladanim v pfipadé nouze.

* Cokoli, co neni vyslovné uvedeno v téchto pokynech, neni povoleno a vede ke ztraté zaruky.

* K udrzbé nebo opravam pouzivejte pouze originalni dily. Odmitame veSkerou odpovédnost za bezpecnost
automatizace a spravnou funkci, pokud jsou pouzity komponenty jinych dodavateld



2. ky popis produktu

Motor PYM-K2202 byl navrzen jako zafizeni pro pohybovani posuvnymi branami o hmotnosti 1000 kg. ZpUsob
fungovani pfevodovky zabrariuje pohybu brany, kdyz je motor vypnuty, takze neni nutné pouzivat elektricky zamek.
V pfipadé vypadku proudu muize uzivatel pouzit nouzovy kli¢ k odemc&eni spojky a ru¢nimu otevieni nebo zavfeni

brany.
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Dalkové ovladani x2

Motor x 1

Upevinovaci Prepinaci klice x2
Srouby uderové
desky x4



Seznam volitelného prislusenstvi (k dostani v obchodé Giant)
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Ozubena ty¢ Fotoburnkovy senzor Bleskova lampa TKM-01
' s A s A s '
. .
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WIFI&amp;RF prijimac Ovladac¢ Bluetooth Bezdratové tlacitko Smyckovy detektor
3. Parametry
Napajeni 220V
Maximalni zatizeni 1000 kg
Jmenovity vykon 80w
Jmenovita rychlost 1400 ot./min
Rychlost otevieni (zavieni) v=16 m/min
Vystupni tocivy moment 22,0 N.m
Modul vystupniho ozubeného kola M=4
Pocet vystupnich ozubenych kol Z=16
Vzdalenost dalkového ovladani <50 metrQ
Pracovni vihkost <85
Maximalni tah 1200 N
Cista hmotnost 11 kg

Ttida ochrany

B

Pracovni teplota motoru

-25°C~ +55°C

Baleni

Ve standardni kartonové krabici

4. Vlastnosti posuvného otvirace bran
® Plynuly rozbéh a pomalé zastaveni.

® Funkce automatického zavirani nastavitelna od 0 do 99 sekund.

® Tepelna ochrana proti prehfati motoru.

e Ochrana proti skfipnuti v pfipadé setkani s prfekazkou.
e Signalizace aktualniho provozniho stavu stroje na displeji.

® Moznost podpory az 128 kust dalkovych ovladacu.

® Moznost pfipojeni externich tlaitek a ovladacich zafizeni (napf. tlaitko, Wi-Fi ovladac,

radiovy pfijimac atd.).

® Moznost ¢astecného otevieni brany bez nutnosti provadét cely rozsah praci.
@ Rucni odblokovani brany v pfipadé vypadku sitového napéti 220 V.
® Pridani inteligentniho modulu pro ovladani pres Bluetooth 2,4G (volitelng).



5. Prehled instalace

Veskeré prace na motoru musi byt provadény pfi vypnutém napajeni a odpojeném motoru. Motor brany otevie branu
ve vychozim nastaveni na pravou stranu (viz schéma 2).
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Schéma 2

Vychozi provoz: Motor
namontovany na pravé
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strané

Pokud se brana musi otevirat doleva, musi byt motor nainstalovan na levé strané brany, jak je znazornéno nize
obrazku (schéma 3).
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5.1 Instalace zakladové desky motoru

1. V zavislosti na instalaéni velikosti motoru a montazni vysce regald, po uréeni instalaéni polohy zakladové

desky motoru, nejprve zapuste Srouby nebo pouzijte rozpinaci Srouby, aby byla zakladova deska pevné
uchycena na dobfe zavodnéném cementovém podkladu.

218 mm
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Schéma 4

2. Pokud je na dvetich nainstalovana ozubena tyg, Ize na ni upevnit motor. Pomoci imbusového kli¢e otoéte
spojku do polohy ,vypnuto®. Poté, co se ozubené kolo motoru a ozubena ty¢ dobfe spoji, urcete polohu
zakladové desky, poté sejméte motor a upevnéte zakladovou desku.

5.2 Instalace otevirac¢e brany

1. Umistéte otevira¢ brany na zakladni desku a pomoci libovolného Sestihranného Sroubu upevnéte motor na
zakladni desku.

2. Odsroubujte Srouby upevriujici kryt motoru a sejméte kryt motoru. Podle schématu elektrického zapojeni pfipojte
napajeci kabel, po nastaveni do spravné polohy nainstalujte kryt a upevnéte jej pomoci Sroub.

5.3 Instalace ozubenych tyéi

1. Po instalaci motoru se ozubené ty¢e zasunou dold, poté se na motory nasadi ozubené kolo a nakonec se
pfipevni Srouby a brankou. Dvere se zatlaci rukou, aby se daly posouvat a pohybovat bez problému. Po ovéreni
se ozubené tyce zafixuji.

2. Zubova ty¢ je obvykle sestavena z nékolika dilt, aby se zabranilo chvéni nebo zaseknuti brany, je nutné
upravit vuli zubové tyCe a spoje. Doporucujeme postupovat podle schématu 3 s malou Upravou zubové tyce.
Po spravném pfipojeni zubove tyCe 1 a zubové tyCe 2 zubové tyCe 1 a 2 upevnéte.
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5.4 Instalace omezovaciho magnetu

Soucasti dodavky jsou 2 koncové magnety. Upozorfiujeme, Ze existuje levy a pravy magnet. Magnet by mél
instalovat jeden na kazdy konec stojanu. Viz schéma 6.

Chcete-li nainstalovat magnet do spravné polohy, oteviete dvifka spojky a stisknéte tlacitko ,CLOSE" na dalkovém
ovladaci. Motor se spusti, ale nebude pohanét branu. Ru¢né zaviete branu a nastavte koncovy magnet tak, aby se
dotykal prfepinace a vypnul motor v pozadované poloze brany. Chcete-li nastavit koncovou polohu brany, kdyz je
oteviena, stisknéte tlacitko ,OPEN", ru¢né otevfete branu a nastavte druhy koncovy magnet tak, aby se dotykal
prepinace a vypnul motor.

Pokud jste spokojeni s polohou omezovacich magnetu, utahnéte Srouby v omezovacim magnetu, aby se pfichytily k
hfebenu, zavfete dvifka spojky a pomoci dalkového ovladace zkontrolujte, zda se brana otevira a zavira do
pozadované polohy. V pfipadé potfeby nastavte omezovaci magnet.

Modr [ Otevrete branu zleva doprava (schéma 2) cervena
i I b

Pokud instalujete motor na levou stranu brany, nastavte polohu modrého a ¢erveného omezovaciho magnetu podle
na obrazku nize.

Oteviete branu zprava doleva (schéma 3) modra

)

Schéma 6

5.5 Funkce spojk

Kdyz je spojka oteviena do oteviené polohy, mlzete dvere ruéné zatladit; pfi zavirani spojky se elektrické dvefe
mohou spustit, vypnout a pfi dotyku omezovace se automaticky zastavi.
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Vlozte kli€. Otocte o 90 stupnu. Uvolnéte rameno v torzi, otocte o 90 stupnu
Pohon brany bude v uvolnéném stavu




6. Pripojeni napajeciho
A VAROVANI! NIKDY nepfipojujte pohon brany k elektrické zasuvce, dokud nejsou dokon&eny véechny instalace.
Jako zdroj napajeni pouzivejte pouze stridavy proud

ONONONORONGCNO)
R

L|N||_®_||U vV W

Power Lamp Motor
220v/110V
L
Schéma 8

7.Pokyny k ovladaci desce

Technické parametry

1. Napajeni: AC 220 V

2. Pfikon: 80 W

3. Pouziti: tfifazovy asynchronni pohon posuvné brany

4. Dalkové ovladani: Giant pfizptsobeny rolovaci kod

5. Pamét dalkového ovladani: max. podpora 128 ks

Poznamka: Po vypnuti napdjeni ovladaci desky uzivatelem zlistane v desce kviili jeji velké kapacité zbytkové napéti,
proto se nedotykejte pfimo odhalenych vodi¢t desky.

7.1 Pokyny k terminalu a tlaéitkim
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modul

Digitalni displej

= ovladani pro nastaveni
EGB=16_ : & E ) 8 funkci desky plosnych spojt
ERETEER simakfll, e NI / u€eni dalkového ovladace
\ / parovani s inteligentnim
modulem
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MODEL: ¥L.-FYQ4 1 20265
PRL: 2208 AC 5OHz (1-5)
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Nasledujici funkce se vztahuji k rozlozeni ovladaci desky na obrazku.
1&amp;2. Napdajeni: slouzi k pfipojeni k napajecimu zdroji 220 V stfidavého proudu.
3&amp;4. Lampa: slouzi k pfipojeni blikajiciho svétla, vystupni napéti je 220 V stfidavého
proudu. 5&amp;6&amp;7. Motor: slouzi k pfipojeni vodi¢e motoru posuvné brany.
8. VCC: vystup 12 V DC slouzi k pfipojeni externich zafizeni, max. 100 mA.
9. COM: slouzi k pfipojeni k terminalu COM nebo GND.
10. Ph: slouzi k pripojeni fotoburikového senzoru.
11. Start: Jedna se o piepinac ovladaciho rezimu s jednim tlacitkem pro cyklické ovladani brany v rezimu ,oteviit — zastavit — zavfit — zastavit
— oteviit".
12. COM: slouzi k pfipojeni k terminalu COM nebo GND.
13. Close: slouzi k pfipojeni jakychkoli externich zafizeni, ktera budou ovladat zavirani brany.
14. Otevrit: slouzi k pfipojeni externich zafizeni, ktera budou ovladat otevirani brany.
15. ANT: pfipojeni antény.
16. LEARN: slouzi k programovani/odstranéni dalkového ovladace.
17. DEC/SMART: slouzi ke snizovani nastavenych hodnot a pfidavani inteligentnich zafizeni.
18. FUN: slouzi k vstupu do nastaveni menu a potvrzeni dat.
19. INC/START: slouzi ke zvySovani nastavenych hodnot a nastaveni rezimu ovladani jednim tlacitkem.
7.2 Indikator LED
D1: Pokyny k vystupnimu signalu fotoburikovych senzor(
LED sviti: Fotobunky detekuji prekazku pfi zavirani dvefi,
motor pfestane pracovat. LED vypnuta: Fotoburiky detekuji, Zze neni zadna prekazka.
D2: LED sviti: Varovna kontrolka blika.
D3: Koncovy spinac zavirani dvefi.

LED sviti: Dvefe nejsou zcela zavfené. LED nesuviti:
Dvefe jsou zcela zaviene.
D4: Koncovy spinac otevirani dvefi.

LED sviti; Dvefe jsou zcela oteviené. LED nesviti:
Dvefe nejsou zcéla oteviené.

D5: Indikace provozu inteligentniho modulu

D6: LED sviti: deska je pod napétim

D7: Indikace u€eni/vymazani dalkového ovladace
D8: LED sviti: brana se zavira

D9: LED sviti: brana se otevira

7.3 Schéma zapojeni ovladaci desky

e Namontujte motor na pravou stranu brany
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Power Lamp Motor
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Schéma 10

Svorniky 3, © a @ slouzi k pFipojeni motoru.
Pokud chcete nainstalovat motor na levou stranu podle schématu 3, prohodte vodi¢e motoru 3 a 4.



® Pfipojte k bleskové lampé

Flashing light

Schéma 11
Svorka ® a @ slouzi k pfipojeni bleskové lampy.

e Pripojeni k fotoburice
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Pfipojte svorku @ k ,COM* fotoburiky RX. Pfipojte svorku @ k
,OUT* fotoburiky RX. Pfipojte svorku® k ,+* fotoburiky RX a TX.
Pfipojte svorku (@ k ,-* fotoburiky RX a TX.

® Pripojte ke startovaci svorce
Startovaci terminal se pouziva pro pfipojeni nékterych externich zafizeni, jako jsou tlacitka, kabelova klavesnice, pfijimac atd.

Ovladani brany v rezimu ,otevfit-zastavit-zavfit-zastavit-otevfit*
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Vee | I
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Terminaly @ a @ slouzi k pfipojeni tlagitka.
Poznamka! Pokud pfipojujete kabelovou klavesnici nebo jina zafizeni, pFipojte také®) Ve a (9 Com, abyste zajistili napajeni.



® Pfipojte zafizeni pro otevirani/zavirani brany

Zafizeni pro otevirani brany:
Terminaly® a @ slouzi k napajeni tlacitka.
Terminaly @ a @ slouZi k pFipojeni zafizeni.
Zarizeni pro uzavieni brany:
Terminaly® a @ slouzi k napajeni tlagitka.

Svorka @ a @ slouzi k pfipojeni zafizeni.

8.Jak naprogramovat nebo vymazat dalkové ovladani

e Naprogramujte dalkovy ovladac: Stisknéte tlacitko pro u€eni po dobu nejméné 1 sekundy a poté jej uvolnéte,
LED indikator se rozsviti. Nyni musi uzivatel stisknout tlagitko na dalkovém ovladadi, pfiCemz se ozve kratky
zvukovy signal, coZ znamena, Ze uceni kédu bylo uspésné, digitalni LED dioda zobrazi po¢et dalkovych
ovladacu, které byly nauceny.

Pokud uZivatel stiskne tlaCitko pro nau¢eni a do 8 sekund pfijima¢ nepfijme signal z dalkového ovladace, LED
indikator pfijimaCe zhasne a opusti stav nauceni kédu.

Poznamka: Vzhledem k tomu, Ze digitalni displej mize zobrazit pouze dvé Cislice, pokud ovladag jiz naudil vice
nez 99 kusu dalkovych ovladac, od 100. dalkového ovladace bude digitaini displej zobrazovat A namisto desitek
a stovek. Napfiklad 100. dalkovy ovlada¢ bude zobrazovat A0 a 101. dalkovy ovlada¢ bude zobrazovat A1.
Pokud ovladag jiz naucil vice nez 109 kusu dalkovych ovladact, od 110. dalkového ovladace bude digitalni displej
b jako nahradu za desitky a stovky. Napfiklad 110. dalkovy ovlada¢ se zobrazi jako bO.

Maximalni kapacita: 128 dalkovych ovladacu. Pokud digitalni displej zobrazi - -“ a pétkrat kratce zapipa bzucak,
pak nelze naudit dal$i dalkové ovladace.

® \Vymazani dalkového ovladace: Stisknéte a podrzte tlacitko u¢eni po dobu 5 sekund, zatimco uzivatel uslysi

dlouhy zvukovy signal, uvolnéte tlacitko a na digitalnim displeji se zobrazi ,00“. Nyni Zadné dalkové
ovladage nemohou ovladat branu.
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9.Jak pouzivat dalkovy ovladac¢ k ovladani otvirace brany

Kazdy dalkovy ovlada¢ ma 4 tlaCitka, ktera Ize nezavisle nastavit do riznych pracovnich rezimd pomoci menu
digitalniho displeje L1, L2, L3 a L4.

: Zadna funkce.

: Rezim pro chodce
: Pouze oteviit.

: Pouze zavirit.

: Pouze zastaveni.

OO WN-=20

: Otevrit-Zastavit-Zavrit..

: Jednorazové zruSeni funkce automatického zavirani.

10. Popis funkce ovladaci desky

Polozka

Popis

Zapnuti

Po zapnuti ovladaciho panelu se ozve zvukovy signal, na digitalnim displeji se zobrazi Cislo
modelu a verze a rozsviti se kontrolka stavu.

Automatické uéeni
pohybu

Nové nainstalovany motor musi jednou provést automatické uceni pohybu, aby bylo mozné
normalné pfitadit vysokou a nizkou rychlost.
Po dokonceni automatického uc¢eni pohybu motor brany automaticky ptifadi vysokou a nizkou
rychlost. Vysokou a nizkou rychlost otevirani a zavirani Ize nastavit prostfednictvim menu
digitalniho displeje.
1. Pfed spusténim automatického uceni pohybu musi byt brana zcela zaviena.
2. Vstupte do menu, vyberte Pr, nastavte 5 a potvrd’te spusténi automatického uceni pohybu.
3. Brana se automaticky otevie a zavie, aby si zapamatovala dobu jizdy.
4. Rychlost pomalé rychlosti pro otevirani a zavirani se nastavuje samostatné v menu. Cim

v¢Etsi je hodnota, tim pomalejsi je rychlost.
Pokud béhem procesu uc¢eni automatického pohybu dojde k jakémukoli ovladani, jako je ovladani
RF, spusténi terminalu pro chodce, spusténi bezpecnostniho paprsku atd., bude uceni
automatického pohybu preruSeno a je nutné uceni restartovat. Pokud uceni automatického pohybu
selze v poloving, zazni dvakrat bzuc¢ak a pokud je uceni uspésné, zazni bzucak jednou.

Nastaveni doby chodu pii
nizké rychlosti

Po dokonceni automatického uceni pohybu brany otevie automaticky nastavi dobu pomalého
chodu pro otevirani a zavirani v rozmezi 0—5 urovni. Cim vys3i

hodnota, tim delsi je doba chodu pii nizké rychlosti. Hodnota 0 znamena, Ze neni nastavena zadna
doba chodu pfi nizké rychlosti.

Nastaveni rychlosti
chodu pro otevirani a
zavirani

Otevira¢ brany mize nastavit vysokou a nizkou rychlost pro otevirani a zavirani v rozmezi
0 az 5 trovni. Cim vyssi je hodnota, tim vyssi je rychlost chodu. Pokud upravite rychlost chodu,
proved’te znovu automatické uceni pohybu.

Nadproud

Funkce nadproudu miize zabranit rozbiti automobilu. Béhem otevirani brany detekuje nadproud a

zastavi se. Pokud se brana zavira a detekuje nadproud, mize uzivatel nastavit riizné rezimy reakce
prostfednictvim menu A9.

0: zpét do oteviené polohy. 1: zpét k otevieni

brany na 1 sekundu.

2: 1: zpét k otevieni brany na 3 sekundy. 3:

zastaveni.

Nastaveni nadproudu pro otevirani a zavirani brany prostfednictvim digitalniho displeje menu A1l

aA2.

1




Rezim koncového
spinace

1. Kdy?Z je brana zcela oteviena/zaviena a spusti se koncovy spina¢, motor se
automaticky zastavi.
2. Ridici deska podporuje préci s limitnim spina¢éem NO a NC a rezim limitniho spinade NO a
NC Ize nastavit prostfednictvim digitalniho displeje.
3. Ovladaci panel mize piepinat smér omezeni prostiednictvim menu digitalniho displeje. Pokud
digitalni displej zobrazuje ,,Lr, znamena to, ze koncovy spina¢ detekoval chybu (chyba omezeni).
Zkontrolujte, zda neni omezovaé poSkozeny nebo zda neni $patny kontakt, nebo zda se normalné
otevieny a normalné uzavieny rezim (menu F0) nastaveny systémem neshoduje se skutecnym
typem koncového spinace.

Rezim bezpecnostniho
paprsku

Rezim bezpec¢nostniho paprsku lze vybrat v menu PF, vychozi rezim je 0, coz je

normaln¢ otevieny rezim.

1. Pokud pfi zavirani brany narazi infraerveny signal na ptekazku, brana se odrazi a otevie se.

2. Pokud je nastaven ¢asova¢ automatického zavieni po uplném otevieni, brana se automaticky
zavfe.

3. Pokud existuje signal bezpecnostniho paprsku, akce zavirani brany nebude provedena a ¢as
odpocitavani bude vzdy resetovan.

Casovag
automatického
zavieni po Uplném
otevieni

—_—

. Funkce automatického zavirani se spusti az po tiplném otevieni brany.

2. Casova¢ automatického zavieni pro uplné otevieni lze nastavit prostiednictvim menu digitalniho
displeje.

3. Kdyz ¢asova¢ automatického zavirani za¢ne odpocitavat, kontrolka STATE LED bude
blikat jednou za sekundu.

4. Pomoci tlacitka na dalkovém ovladaci Ize jednou zrusit piikaz automatického zavteni.

. Poznamka: ZruSeni se tykéa pouze aktualniho cyklu a brana se mize pfisté

automaticky zavfit, jakmile bude zcela oteviena.
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Rezim blikajici lampy

V menu digitalniho displeje 1ze nastavit rezim prace lampy.

Rezim 0: Blikajici svétlo a motor budou fungovat a zastavi se soucasné. Rezim 1:
Blikajici svétlo se vypne 30 sekund po zastaveni motoru.

POZNAMKA: Bez ohledu na to, zda zvolite rezim 0 nebo rezim 1, kdyZ je brana
v rezimu automatického zavirani, lampa se také rozsviti.

Ochrana motoru

Jakmile motor béZi neptetrzité déle nez 120 sekund, motor se automaticky
zastavi, aby byl chranén.

Nastaveni
startovaciho
terminalu

Startovaci svorku Ize nastavit s riiznymi funkcemi prostifednictvim menu
digitalniho displeje.

0: PIn¢ otevieno-zastaveno-zavieno. (vychozi nastaveni z vyroby)

1: Otevieni pro chodce — zastaveni — zavieni.

2: Pouze otevfit.

3: Pouze zavfit.

4: Pouze zastaveni.

Nastaveni otevieného
terminalu

Otevieny termindl 1ze nastavit s riiznymi funkcemi prostfednictvim menu
digitalniho displeje.

0: PIn€ otevfit-zastavit-zavfit......

1: Otevieni pro chodce — zastaveni —

zavieni. 2: Pouze otevfeni (vychozi

nastaveni z vyroby). 3: Pouze

zavieni. 4: Pouze zastaveni.
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Nastaveni uzavieného
terminalu

Zavieny termindl 1ze nastavit s riiznymi funkcemi prostfednictvim menu
digitalniho displeje.

0: PIn¢ oteviit-zastavit-zavfit......

1: Otevreni-zastaveni-zavieni pro chodce.

2: Pouze otevieni.

3: Pouze zavteni (vychozi nastaveni

z vyroby) 4: Pouze zastaveni.

Rezim pro chodce

Tlacitko na dalkovém ovladaci a terminal pro chodce mohou spustit rezim pro chodce, brana se
Castecné otevie a poté se zastavi, neotevie se upIné. Tento rezim je vhodny pro uZzivatele, ktefi
vstupuji a vychazeji. Rezim pro chodce funguje podle principu ,,otevtit-zastavit-zaviit-zastavit...*.
Casova¢ automatického zavieni po rezimu pro chodce Ize nastavit prostfednictvim menu digitdlniho
displeje.

Inteligentni
modul
(volitelny)

1. Naprogramujte vysila¢ 2,4 G: Kratce stisknéte tla¢itko DEC/Smart, bzu¢ak jednou zazni,
rozsviti se kontrolka Smart a vstoupite do programovaciho rezimu. Vysilejte signal 2,4 G.
Pokud kontrolka dvakrat zablika a zlstane svitit, znamena to, Ze programovani bylo usp&sné.
V opacném pripadé se po 8 sekundach programovaci rezim automaticky ukonci.
2. Rezim ovladani 2,4G: kdyz rezim pfijme signal 2,4G, brana se jednou
otevre.
3. Pfidani zafizeni Bluetooth: Oteviete aplikaci XHouse IOT, piejdéte do rezimu piidani
zafizeni a vyberte zafizeni Bluetooth.
Vyberte spravné zaiizeni Bluetooth a stisknéte tlacitko Ptidat. (Cislo rezimu zafizeni Bluetooth je
XHOUSE 092BLE XXXXXX, XXXXXX je jeho sériové ¢islo).
4. Rezim ovladani zafizeni Bluetooth: V aplikaci jsou tii tla¢itka, vEetné oteviit,
zaviit a zastavit.
5. Inicializace zafizeni Bluetooth: Podrzte tlacitko 2,4G stisknuté asi 5 sekund, dokud neuslysite
dva pipnuti bzuc¢aku, uvolnéte tlacitko a operace je dokoncena.
6. Obnoveni tovarniho nastaveni zatizeni Bluetooth: Podrzte stisknuté tlacitko 2.4G po dobu asi
10 sekund, az uslysite dlouhy zvukovy signal, uvolnéte tlacitko. Poté modul vymaze vSechny
vysilace 2.4G a inicializuje zafizeni Bluetooth.
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11. Nastaveni digitalniho displeje ovladaci desky

@ Stisknéte a podrzte tlagitko [FUN] po dobu 3 sekund, na digitalnim displeji se zobrazi
I:S) 1 digita 1ISPIE)l S

nabidce nastavit [INC/STA EC/SMART] pro zvy$ovani a snizovani &isel nebo hodnot.

]la

A0, poté tlaCitko uvolnéte. Nyni Ize v

@ Po nastaveni hodnoty stisknéte tlaCitko [FUN] pro ulozeni dat a bzu€ak jednou zapipa, aby signalizoval uspé&sné ulozeni.

@ Po dokongeni nastaveni menu stisknéte tlagitko [LEARN] pro opusténi nastaveni menu a zavreni displeje.

Poloz | Popis funkce Hodnota Vychozi nastaveni Vysvétleni

ka
Nastaveni otevieni nadproudu pii vysoké

Nastaveni nadproud()vé , ) rychlosti, ¢im Vyééi je hodnota, tim t&ézsi

A0 ochrany pfi vysoké 0~20 drovni 10 je motor zastavit. Nastavitelnd hodnota

rychlosti od 0 do 20.
Nastaveni nadproudu pii vysoké rychlosti,
Nastaveni nadproudu , , ¢im vy$8i je hodnota,

Al pii vysoké rychlosti 0~20 drovni 10 t&781 je motor zastavit. Nastavitelnd hodnota
od 0 do 20.

Nastaveni otevieni nadproudu pfi vysoké
Nastaveni nadproudu , , I'YChIOSti, ¢im Vygéi je hodnota, tim t&ézsi

A2 pii pomalé rychlosti 0~20 arovni 10 je zastaveni motoru. Nastavitelna hodnota

od 0 do 20.
Nastaveni nadproudu pii vysoké rychlosti,
Nastaveni nadproudu , , ¢im vyssi je hodnota,
A3 pii zavirani pfi nizké 0~20 trovni 10 t&781 je motor zastavit. Nastavitelna
rychlosti hodnota od 0 do 20.
Nastaveni reakce brany na nadproud: 0:
Zpétny chod az na konec.

A8 | Citlivost na nadproud 0-3 Grovné 0 1: Zpétny chod po dobu 1 sekundy a
zastaveni. 2: Zpétny chod po dobu 3
sekund a zastaveni. 3: Zastaveni.
Nastaveni reakce na nadproud brany: 0:
Zpétny chod aZ na konec.

A9 Reakce na nadproud pfi zavirani 0-3 0 1: Couvnéte o 1 sekundu a zastavte. 2:
Couvnéte o 3 sekundy a zastavte. 3:
Zastavte
Slouzi k nastaveni doby pomalého chodu
pfi otevirdni brany. Brana bude v rdmci

Nastaveni doby pomalého chodu pfi | . ) tohoto nastaveni bézet pomalu a poté

BO otevirani Uroveii 0-5 2 piejde na vysokou rychlost po zbytek
drahy. Nastaveni od 0 do 5 sekund.
Slouzi k nastaveni doby pomalého
chodu pfi zavirani brany, brana bude

Nastaveni doby béhu pii pomalém , 5 behem této doby bézet pomglu

BL | virani Uroveni 0-5 2 tohoto nastaveni a poté piejde na vysokou
rychlost po zbytek drahy. Nastaveni od
0-5 urovni.

Poloz | Popis funkce Hodnota Vychozi nastaveni Vysvétleni

ka
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Casovac automatického zavteni po

Nastaveni od 0 do 99 sekund, 0 znamena

Co ;o e 0-99 sekund 1 .y s w1
uplném otevieni zadné automatické zavirani pfi uplném
otevieni.
. , Nastaveni rychlosti vysoké rychlosti pro
DO | Nastaveni vysoké rychlosti pro Uroven 0-5 avent 1y VY 7 P
o otevieni, nastaveni od 0 do 5.
otevreni
. , Nastaveni rychlosti vysoké rychlosti pro
D1 |Nastaveni vysoké rychlosti pro Uroven 0-5 g Y vy i P
e zavirani, nastaveni od 0 do 5
zavirani
, ; : , , Nastaveni pomalé rychlosti otevirani,
D2 Nast,a\’/elrn pomalé rychlosti pro 0—5 urovni nastaveni od 0 do 5.
otevirani
) . . , . Nastaveni pomalé rychlosti pro zavirani,
D3 | Nastaveni pomalé rychlosti pro Uroven 0-5 .
. nastaveni od 0 do 5.
zavirani
EO Rezim pro chodce 0-15 sekund 0 znamena, Ze rezim pro chodce neni
aktivni.
Casovat 0 znamena zadné automatické
El .y e 0-99 sekund s .
automatického zavieni zavirani pro rezim pro chodce.
pro rezim pro chodce
FO  |Rezim koncového spinace 0 0 : Rezim NC. 1 : Re¥im NO.
Fl1 Ptepnuti sméru koncového spinace 0-1 0: Vychozi smér. 1: Pfepnout smér.
F2  |Rezim bezpeénostniho paprsku 0 0 : Rezim NC. 1 : Rezim NO.
0: Blikajici svétlo a motor budou
fungovat a zastavi se ve
F3 Rezim bleskové lampy 0-1 . 1: Blikajici svétlo se vypne 30 sekund po
zastaveni motoru.
0: PIn€ otevieno-zastaveni-zavieno......
1: Otevfit pro chodce-Zastavit-Zavfit.
GO | Nastaveni startovaciho terminalu 04 2: Pouze otevfit.
3: Pouze zavrit.
4: Pouze zastaveni.
0: PIn€ otevieno-zastaveni-zavieno......
1: Otevfeni pro chodce — zastaveni —
G2 | Nastaveni otevieného terminalu 04 zavfeni. 2: Pouze otevfeni.
3: Pouze zavrit.
4: Pouze zastaveni.
0: PIn€ otevieno-zastaveni-zavieno......
1: Otevtit pro chodce-Zastavit-Zavfit.
G5  |Nastaveni uzaviraciho terminalu 04 2: Pouze oteviit.
3: Pouze zavfit.
4: Pouze zastaveni
n Reakéni vzdalenost 0 Nastaveni od 0 do 5. Cim vy je hodnota,
zastaveni pii vysoké tim prudceji se brana zastavi.
rychlosti
n Pfepnuti sméru otdc¢eni motoru 0 0: Vychozi smér.

1: Pfepnout smér
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Poloz
ka

Popis funkce

Hodnota

Vychozi nastaveni

Vysvétleni

L1

Funkce tlac¢itka A
(dalkové ovladani)

Q.0 L AW — O

: Zadna funkee.

: Otevtit-Zastavit-Zaviit.

: Rezim pro chodce.

: Pouze otevrit.

: Pouze zavrit.

: Pouze zastaveni.

: Vypnuti automatického zavirani pomoci
alkového ovladace.

L2

Funkce tlacitka B
(dalkové ovladani)

0-6

N DN B W —= O

: Z4dna funkce.

: Otevtit-Zastavit-Zaviit.

: Rezim pro chodce.

: Pouze otevrit.

: Pouze zavrit.

: Pouze zastaveni.

: Vypnuti automatického zavirani pomoci
alkového ovladace.

L3

Funkce tlacitka C
(dalkové ovladani)

: Z4dna funkce.

: Oteviit-Zastavit-Zavrit.

: Rezim pro chodce.

: Pouze oteviit.

: Pouze zavrit.

: Pouze zastaveni.

: Vypnuti automatického zavirani pomoci
alkového ovladace.

Funkece tlaéitka D
(dalkové ovladani)

0-6

SN AW = O OO L b W~ O

: Zadna funkce.

: Oteviit-Zastavit-Zavfit.

: Rezim pro chodce.

: Pouze otevirit.

: Pouze zavfit.

: Pouze zastaveni.

: Vypnuti automatického zavirani pomoci

Pr

Spoustéc automatického uceni pohybu

0-10

Nastaveni od 0 do 10. Nastaveni 5 spusti
automatické uceni pohybu.
0 znamena zadné automatické uceni pohybu.

Po

Obnoveni tovarniho nastaveni

Nastaveni od 0 do 10. Nastaveni 5 spusti
resetovaci operaci. 0 znamena zadny reset.

Informace na digitalnim displeji ovladaci desky

Noakowh =

Kdyz se brana zacne otevirat, na digitalnim displeji se zobrazi ,OP*.
Kdyz se brana zacne zavirat, na digitalnim displeji se zobrazi ,,CL".
Po zastaveni pohybu brany se na digitalnim displeji zobrazi ,—“.
Kdyz se brana zcela otevfe, na digitalnim displeji se zobrazi ,LO"
Kdyz je brana zcela uzaviena, na digitalnim displeji se zobrazi ,LC*.
Kdyz motor dosahne maximalni pracovni doby, na digitalnim displeji se zobrazi ,EC*.

Kdyz motor spusti nadproud pfi vysoké rychlosti, na digitalnim displeji se zobrazi ,OH". Kdyz motor
spusti nadproud pfi nizké rychlosti, na digitalnim displeji se zobrazi ,OL".

8. Po aktivaci fotoburiky se na digitalnim displeji zobrazi ,PH".

9. Po aktivaci rezimu PED se na digitalnim displeji zobrazi ,Pd".

10. Po aktivaci ochrany motoru se na digitalnim displeji zobrazi ,HE".
11.Pokud je koncovy spina¢ poskozeny nebo ma poruchu, na digitalnim displeji se zobrazi ,Lr*.
12. Po zru$eni automatického zavirani se na digitalnim displeji zobrazi ,CC*.
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12. Pokyny k pouziti inteligentniho modulu
Vyhledejte ,XHouse I0OT* a stahnéte si jej z Google Play nebo App Store.

Download on the
. App Store

\ Google play

PRO Android a 10S

® Nebo naskenujte tento QR kéd pro stazeni aplikace ,XHouse 10T" a nainstalujte ji. Zaregistrujte si ucet
pro ,XHouse |IOT* a pfihlaste se.
® Pridejte zarizeni
Krok 1. Zapnéte zafizeni a oteviete aplikaci. Stisknéte tlacitko @ “v pravém hornim rohu, abyste pfidali zafizeni, a
poté vyberte ,Swinging Gate“ (Kyvna brana), ktera ma v pravém hornim rohu oranzovy kruh. (Obr. 1 a 2)

% Pokud je v pravém hornim rohu Sedy kruh, znamena to, Ze zafizeni jiz bylo pfidano. UZivatel musi stisknout a
podrzet tlacitko ,Dec/Smart“ na ovladacim panelu po dobu asi 5 sekund a poté opakovat

krok 1.

% Pokud se zobrazi zprava ,Zadejte rezim distribu¢ni sité a pridejte zafizeni“, musi uzivatel stisknout a podrzet tladitko
,Dec/Smart”“ na ovladacim panelu po dobu asi 5 sekund a poté opakovat krok 1.

Krok 2. Vyberte Wi-Fi, kliknéte na ,Pfipojit* a zadejte heslo. (Obr. 3) (Pokud neni k dispozici Wi-Fi pfipojeni, mize
uzivatel také vybrat ,Pridat Bluetooth“ a pouzit funkci Bluetooth k ovladani brany zblizka. Postupujte podle kroku 4).
Krok 3. Zafizeni bylo uspésné pfidano. Uzivatel mlize zménit nazev zafizeni a tlacitka v

“v pravém hornim rohu. (Obr. 5)

Krok 4: Pfidani Bluetooth: Pfi pouziti ovladani v rezimu Bluetooth musi byt mobilni aplikace v dosahu zafizeni v ramci
dosahu Bluetooth, aby se mohla pfipojit a ovladat, a soucasné Ize pfipojit pouze jeden telefon uzivatele. (Obr. 3 a 4).

a8 P 1:49 i T 13:67 at 56
I:’ < Add device £ < WLAN =
L%
- = .
0 N =1
2
BO0CO0AS 40000043

w  JudiangTEMP-2 45

o ° T JJ-IB1-24G
i} Vi

- y
B2000004 H2000000 = Judiang]

T 424G
¥ CPE-07B3
+ B-LINKIZ23

Gataway + ChinaNet-ggi2

Powar
switch .] J & < MNVRAWIZ210249

EatedCurtal qrguay toat  LONAHOME  40-LoRs
= Chinanet-2.4G-17E0
jautomation

Lok L3
Wi Senart

RF ramote

Obr. 1 Obr. 2 Obr. 3
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£ Swing Gate wg,

LD

remind

|uetaoth communicatian

davice from ]
and canno t “lb "I‘
= Open Close
L 17
Stop Pedestrian
. o P
Obr. 4 Obr. 5

® Zarizeni podporuje pracovni rezim WIFI a Bluetooth.

% Po uspésném pfipojeni zafizeni k siti WiFi podporuje dalkové ovladani a nastaveni zatizeni prostfednictvim
aplikace pro mobilni telefony. (Obr. 5)

% Pokud je zafizeni offline nebo mobilni telefon nema pfipojeni k siti, ale uZivatel se nachazi ve vzdalenosti do 10

metrQ od zafizeni a otevfe aplikaci, automaticky se pfepne do rezimu Bluetooth pro ovladani zafizeni.
(Obr. 6)

% Zafizeni navaze Bluetooth pfipojeni s mobilnim telefonem, aby bylo moZné ovladani Bluetooth na kratkou vzdalenost
(sou¢asné muze Bluetooth pfipojeni navazat pouze mobilni telefon jednoho uzivatele).

1M:6507 o F E3 3:49 G
o)
< SwingGate =¥ [ < Gate ey
BTM: connectad
Battery Voltage:0 V

4p ble L4 B4

Open Close Opén Close

a M+ (=] 4

Stop Pedestrian étop Pedestrian
Obr. 5 Obr. 6
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® Prepnuti WiFi sité nebo rezimu Bluetooth

Pokud uzivatel potfebuje pfepnout na novou sit WiFi nebo chce pfepnout rezim ovladani z Bluetooth na WiFi, postupujte
podle nasledujicich kroku.

Krok 1. Vyberte zafizeni a stisknéte tlacitko {f)} “v pravém hornim rohu. Kliknéte na ,Set/Modify WiFi“

(Nastavit/Upravit WiFi). (Obr. 7) Krok 2. Vyberte novou WiFi a pfipojte se k ni. Kliknéte na ,Refresh“ (Obnovit). (Obr.

8)

3:49 =@ 340 O
& WLAN
£ Device Settings
Currant WiFi of the device WHOLISE_Test
Device name
¥ XHOUSE Test
Model *F  JullangTEMP-2.4G |
Setting )
T U246 [Eannee
User list s B-LINK123
®  JJ-dF
Set/Modify WiFi
¥ JJ-3FCHEJIAN

Metwork Information

Sharing device

Transfer main user

Operating Log

Obr. 7 Obr. 8
o Sdileni zaFizeni

Krok 1. Oteviete aplikaci a vyberte zafizeni. Stisknéte tlacitko {:(:5_} “v pravém hornim rohu a poté vyberte
moznost ,Sharing device“ (Sdileni zafizeni), ¢imz se vytvofi QR kod. (Obr. 9)

Krok 2. Novy uzivatel si stahne aplikaci a otevre ji. Stisknéte tlacitko ,Scan” (Skenovat) v pravém hornim rohu a
naskenujte QR kod. (Obr. 10)

M50 wll F 14139 ul 56 @&

Camera

=y
< Swing Gate 154 ey & Sharing device

4p <
Open Close

< -

4] m £ ) )

e e Scanning QR codes with xhouse app to create

device.(valid for 3 minutes)
Stop Pedestrian
Obr. 13 Obr. 14
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e Nastaveni zafizeni

Uzivatel mGze v aplikaci nastavit parametry pro ovladaci panel.

Krok 1. Vyberte zafizeni a stisknéte tlacitko ;07 “ v pravém hornim rohu. Kliknéte na ,Nastaveni“. (Obr.
11) Krok 2. Nastavte parametry v aplikaci. (Obr. 12)

Poznamka: Pokud chce uzivatel nastavit parametry, musi byt zafizeni pripojeno k Wi-Fi. Pokud tomu tak neni,
musi uzivatel pouzit funkci Bluetooth a umistit aplikaci v telefonu co nejblize k zafizeni, aby mohl nastavit
parametry. Po dokonéeni kliknéte na tlacitko ,,Sync“ (Synchronizovat).

11:50 o W F B3 150 O ]
< Device Settings ¢ Swting Remate:Ass
Devied name Cnar current sensing setting
for high speed
wodal Set high-speed door opening
time
[ Satting l Set high-speed door closing
. firme
Pedlestrian mode opering
User list time setling
At close time setting for
Sat/ Modiy WIFI pedastrian mode anly

At close time setting
HNetwork information

Limit switch moda
Sharing device

Safety beam input mode
Tranafer main user

Swritch the motor direction
Operating Log
Ewitch the limit direction
Dioor remains apening alert

Obr. 11 Obr. 12

Binding camera

Card list

e Vzdalena pomoc

Pokud dojde k poruSe vaseho zafizeni, je tfeba znovu nastavit parametry. V takovém pfipadé mizete pfimo spustit
tladitko ,Vzdalena pomoc* a sdilet QR kéd nebo ovéfovaci kod s vasim poskytovatelem instalacnich sluzeb pro vzdaleny
servis.
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£ Device Settings|/cmote Ascisia < Authorization code

Device serial number: 62000004
Device name Swing Gate > Control board model: EGB18
Software version; 2.0.1

Model EGBIE Indentification code of this device:
]
Setting

Verfication code:  Valid within 1 day &
User list > &

Set/Modify WiFi S Scan to athorize the remote assistance

Network Information

Sharing device

Transfer main user ’ Attention

Operating Log

Door remains opening alert
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® Pridani USB karty / RF dalkového ovladani na dalku

Pokud uzivatel potfebuje pfidat RF dalkové ovladani nebo USB kartu pro otevirani brany, mlzete k tomu pouzit funkci
LPridat kartu / dalkové ovladani“ a naskenovat QR kod z dalkového ovladani nebo zadat identifikaéni Cislo USB

karty. K jejich naprogramovani neni nutné otevirat ovladaci skfinku.
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< Device Settings Famate Asiston & Add Card | Remote Control

Liser fist

Set/Modify WiFi
Natwaork Infarmation
Sharing device

Acid Card [ Aemots Control
Transtar main wsar

o UsB RF remate
dongle control
Operating Log
E}
-
Door rermains opening alert
Binding camera
Card list
Add proximity card/BF
lighting from a distance
Close range code leaming @
proximity card/ilighting
Upgrading firmware
& Delete
— —
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e Pridani USB karty/RF dalkového ovladace zblizka

Pokud uzivatel potfebuje pfidat RF dalkové ovladani nebo USB bezkontaktni kartu pro otevieni dvefi, mizete pfimo
pouzit funkci ,Pridat bezkontaktni kartu/RF dalkové ovladani®, kliknout na tlacitko ,Naucit“ a kliknout na

~opustit u€eni“. Neni tfeba otevirat ovladaci skfifiku, ovladaci deska prejde do stavu u€eni kddu a poté stisknéte tlacitko
na dalkovém ovladaci nebo zapnéte USB kartu, aby se prenesl signal.
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< Device Settings |

Usar list
Set/Modify WiFi
Metwork Infarmation

Sharing device

Trarster main user remind
Please put the Remote close to the
Operating Leg door machine control panel, click
"Start Learning” and then press
Door remains opening alert remote button after hearing a beep.
Binding camera
Card fist

Add proximity card/RF
lighting from a distance

Close range code lgaming @
proximity card/lighting

Upgrading firmwara

@ Delete
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e Sprava USB karty a RF dalkového ovladace

Seznam karet umoznuje spravovat USB kartu a RF dalkové ovladani. Uzivatel mdze synchronizovat vSechny karty a
dalkova ovladani se seznamem karet pro spravu a odstranit je, kdyz jiz nejsou potfebné nebo dojde k jejich ztraté.

® Pripojeni k fotoaparatu

Krok 1. Oteviete aplikaci a vyberte zafizeni. Stisknéte tlacitko {:} “v pravém hornim rohu a poté vyberte moznost

,Binding camera“ (Propojeni kamery).
Krok 2. Vyberte ,IP kameru“ a potvrdte vybér stisknutim tlacitka ,OK*.

1514 T s ]

< Card list Select A
card(1/512) +
juge@giigieiot.com

(remote)000AECDE o

ey

Obr. 19

1:50

£ Device Seittings

Linar lis

SatModity WiF
Matwark Infarmatisn
Arring devics
Transfer main user
DOpeerating Log

D Parmaing g alert

wl T D

Binelirg eaimars

Cord liat

B proximity cand)/FF
lighiing Trom o distancs

Closs rangs code aaming
prowimity cardfighfing

Upgrading hrrmwens

B Duriarar

Obr. 20

10:48 4
<

IP Camara

Binding camera

22

Obr. 21




